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ARI-PACO®
Naped elektryczny

Naped elektryczny liniowy ARI-PACO

ARI-PACO® 0,85 kN

Naped elektryczny dla uktadow
ogrzewania, wentylacji i klimatyzacji,
skok 3 ...20 mm

+ Sita 0,85 kN

* Funkcja szczelnego zamkniecia

+ Wskaznik przecigzenia

+ Wersja z mikroproesorem, opcje:
- Pozycjoner i sygnat zwrotny 0-10V
- Automatyczne dostosowanie skoku
- Inne funkcje
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ARI-PACO® 1,6 kN

Naped elektryczny dla uktadéw
ogrzewania, wentylacji i klimatyzacji,
skok maks. 30 mm.

+ Sita 1,6 kN

* Prosty i szybki montaz

+ Pozycjoner i sygnat zwrotny 0-10V jako opcja
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Cechy:

+ Wytgczniki momentowe

+ Awaryjne reczne sterowanie

+ Zakres temperatury otoczenia 0°C to +50°C
+ Stopien ochrony IP 54

+ Osprzet dodatkowy, np. potencjometr

+ Mechaniczny wskaznik potozenia

Wydanie 12/07 - Zastrzega sie prawo do zmian

Karta katalogowa 000006 polnisch (polska)
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Naped elektryczny

Naped elektryczny liniowy ARI-PACO 0,85kN
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ARI-PACO®

Dane techniczne

typ ARI-PACO 0,85 D ARI-PACO 0,85 Y ARI-PACO 1,6 D ‘ ARI-PACO 1,6 Y

Sita kN 0,85 1,6

Skok maks. mm 3..20 30

Predkos$¢ posuwu mm/sec. 0,11 0,15

Napiecie silnika (£10%) 230V - 50Hz / 60Hz* 24V - 50Hz / 60Hz* 230V - 50Hz / 60Hz* 24V - 50Hz / 60Hz*

Sygnat steru. (wej. 3-punkiowy (przem?e(lﬂ);, 1n?a\l<s|?g,5 mA) 3-punkiowy (przemieon;;,OnYaEs(.:O,S mA)

Sygnal zwrotny 0-10vDC _ 0-10vDC
(przemienny, maks. 0,5 mA). (przemienny, maks. 0,5 mA).

Zuzycie energii VA 41 48 8,0 11,5

Tryb pracy S350%

Stopien ochrony DIN VDE 0470 IP 54

Max. dop. temp. otoczenia 0°C ...+50°C

Awaryjne reczne sterowanie Przetacznik i kétko reczne

Pozycja montazu Pionowo napedem do gory lub poziomo

Smar wrzeciona Kliber: Microlube GB Chesterton: Anti-Seize-Nickel

Masa kg 1,3 34 BI5

* Predko$¢ posuwu i zuzycie energii sa 20% wyzsze dla czgstotliw. 60 Hz.

Wyposazenie ARI-PACO 0,85 D ARI-PACO 0,85 Y ARI-PACO 1,6 D ARI-PACO 1,6 Y

Dodatkowe wytaczniki momentowe

2 wyt. beznapieciowe, prad
przet. 3A, 250V

2 wyt. beznapieciowe, prad
przet. 3A, 250V

2 wyt. beznapieciowe, prad
przet. 3A, 250V

Tablica przetaczeniowa
(opcja jako 2 dod. wyt. krafcowe
komunikator btedu uzycia przet.)

lub 1 jako

2 wyt. beznapieciowe, prad
przet. 3A, 250V

Inne napigcia/czestotliwosci

24V - 50Hz / 60Hz*

. 1 szt. - 1000 Ohm 1szt. - 100 lub
Potencjometr 152 - 1000 Ohm (alternative to switch board) 1000 Ohm
115V - 60Hz *

24V - 50Hz / 60Hz*

* Predko$¢ posuwu i zuzycie energii sa 20% wyzsze dla czgstotliw. 60 Hz.
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ARMATUREN

ARI-PACO®0,85kN Y

Funkcje specjalne

1. Automatyczne dostosowanie potozenia

W recznym rozruchu startowym, okreslone jest rzeczywiste potozenie zaworu, a
sygnaty regulacyjny i sprzezenia zwrotnego sa nastawiane automatycznie. Ruch
startowy jest pokazywany za pomoca wskaznika optycznego i mechanicznego.
Z deaktywowanym ograniczeniem napigcia, rozruch startowy jest dodatkowo
wskazywany przez 13V sygnat sprzezenia zwrotnego.

2. Regulacja bezposrednia otwdrz/zatrzymaj/zamknij

Tryb recznego przetaczania napedu jest nadrzedny (ma wyzszy priorytet) nad
regulacja bezposrednig i trybem automatycznym. Ta funkcja napedu gwarantuje
poprawne jego funkcjonowanie w kazdym momencie dziatania. Funkcja ta umozliwia
wykonanie bezposredniego podtaczenia przetacznikow ogrzewania, bez odcigcia
sygnatu regulacyjnego z napedu.

3. Przetaczanie na tryb reczny

Ze wzgledu bezpieczenstwa, po zdjeciu pokrywy, naped jest automatycznie
przefaczany w tryb reczny. W tym trybie, naped nie moze by¢ sterowany sygnatem
regulacji automatycznej lub sygnatem regulacji bezposredniej. By byto mozliwe
sprawdzanie podczas instalacji, naped moze by¢ powtornie przetaczony w tryb
automatyczny, przez wewnetrzny przetacznik magnetyczny. Z deaktywowanym
ograniczeniem napiecia, tryb reczny jest wskazywany przez 13V sygnat sprzezenia
zwrotnego.

4. Zmienne sygnaly regulacji i sprzezenia zwrotnego

Zakres sygnatu regulacji moze by¢ przetaczany od 0...10V do 2...10V. Gdy
ograniczenie napiecia jest zdeaktywowane, komunikat o btedzie i niektére tryby
pracy napedu sg sygnalizowane przez 13V sygnat sprzezenia zwrotnego.

5. Niezuzywajace sie czujniki potozenia zaworu

Warto$¢ aktualnego potozenia zaworu jest okreslana od sygnatu czujnika
bezdotykowego, ktdry jest zamontowany na wale silnika. Taka konstrukcja zapewnia
bezproblemowa pracg napgdu.

6. Bezdotykowe wylaczniki krancowe silnika

Wytaczniki kranicowe w swoim kraicowym potozeniu dziataja na zasadzie
elektronicznej, gdy osiagnieta zostanie obliczona sita nominalna. Ta funkcja takze
zapewnia, bezproblemowa prace napedu.

7. Przetacza zabezpieczajace przed zablokowaniem si¢ zaworu

W zaleznosci od procesu na obiekcie, mozliwe jest uaktywnienie zabezpieczenia
przed zablokowaniem si¢ zaworu. Po uaktywnieniu trybu, zawér jest otwierany
na krotki czas, po kazdych 24 godz. jego zamknigcia i bezruchu. Zabezpiecza to
miekkie uszczelnienie przed przyklejeniem sie do gniazda zaworu.

8. Automatyczny sygnat blokady i ruchu zaworu

Jezeli zostanie stwierdzone zablokowanie si¢ zaworu, naped automatycznie prébuje
wyeliminowa¢ blokade przy uzyciu réznych komend ruchu. Z deaktywowanym
ograniczeniem napiecia, funkcja ta jest wskazywana przez 13V sygnat sprzezenia
zwrotnego.

9. Histereza dynamiczna

Oddziatywanie na przewody sygnatu regulacyjnego sa automatycznie ttumione przez
histereze dynamiczna. Naped i zawdr sa zabezpieczone przed zbednymi ruchami i
przed wczesniejszym zuzyciem.

10. Przewod bez dodatkowych potaczen

Poprzez potgczenie przewodu zerowego sygnatu regulacyjnego pradu statego

i zasilania pradem przemiennym, zrealizowane jest ekonomiczne potaczenie 3-
przewodowe. By zminimalizowa¢ btedy w sygnale reg. Y, powodowane przez spadki
napiecia w diugich przewodach, sygnat reg. Y jest przekazywany przewodem bez
innych pofaczen.

Wskazanie funkcji i bledow ARI-PACO 0,85 Y

Tryb pracy Wskazanie na LED

Sygnat zwrotny

Tryb automatyczny

LED $wieci sie stale

0..0..10V = (pomiedzy ztagczami Ai 0)

Ruch rozruchowy

LED btyskajq regularnie
koto reczne jest obracane z krétkimi przerwami

Zablokowanie zaworu

LED biyskaja regularnie (az doo wykonania
nowego montazu)

0...10 V = (pomiedzy ztgczami Ai 0)
Przy zdeaktyw. ogranicz. nap. 13V =

Awaryjny tryb reczny

LED $wieci sie stale
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ARI-PACO®

Schemat pofaczen

ARI-PACO 0,85D /1,6 D

Standardowo

Wyposazenie
DE3 DE4
} ! PoT DE Wytacznik momentowy
R1
+ POT Potencjometr
oo c Capacitor
M Silnik
ME Przetacznik magnetyczny
PACO 0.85 D 4241)44 626164 12| 11]13
PACO 16 D
ARI-PACO 0,85 Y
Standardowo Wyposazenie
1. Funkcja 2. Funkcja (wytacznik
" DE3 DE4 kominikacyjny) )
[o c i DE Wytacznik momentowy
< B .
SRM bez bledu blad © Capacitor
£ o CH H 7] e M Silnik
0.0V P —_—
o = ME Przetacznik magnetyczny
=
‘ SRM Pozycjoner, wskaznik zwrotny
i . Dioda Zenera dla ograniczenia
(1] napiecia
’7 VI1[0[Y[A[O[1[M|3 Z—‘ Q

24V AC 4 U
0V _AC / DC D \ \‘

Y = 0/2 .. 10V DC
e
I——

142|41/44)

162|61/64/

162(61/64]

162|61)64

Dla sygnatu wejsciowego 0/2-10V musi by¢ zamontowany facznik, taczacy wejscie 1i M. W przypadku regulacji 3-punktowej tacznik nie jest wymagany.
Sygnat przy wejsciach 2 i 3, np. z uktadu przeciwzamarzaniowego, ma zawsze priorytet przed sygnatem wejsciowym. Dla dziatania automatycznego,
musi by¢ zainstalowany tacznik migdzy 1/M, priorytet przet. jest zachowany.

ARI-PACO1,6 Y
Standardowo Wyposazenie
DE3 DE4
| i .
T DE Wytacznik momentowy
C .
_ _ © Capacitor
o oR
ez ) 561 ) SRM M Silnik
= SRM Pozycjoner, wskaznik zwrotny
0...10V P 77
N 0.0V
i 2
I
HREENN M R
v Z'iv
v 010V
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ARI-PACO®
Wymiary
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Wymagana przestrzeri montazowa
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ARI-PACO 0,85 kN ARI-PACO 1,6 kN
Skok 3 ... 20 mm Skok maks. 30 mm
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Technika przysziosci.
NIEMIECKIE ARMATURY WYSOKIEJ JAKOSCI
ARI-Armaturen Albert Richter GmbH & Co. KG, D-33756 SchloR® Holte-Stukenbrock,

Tel. +49 (0)5207 / 994-0, Telefax +49 (0)5207 / 994-158 lub 159 Internet: http://www.ari-armaturen.com E-mail: info.vertrieb@ari-armaturen.com
Wydanie 12/07 - Zastrzega sie prawo do zmian
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